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1. Цели и задачи дисциплины: 
Цель дисциплины - формирование у бакалавров представления, что управление связано с получением, передачей и обработкой информации, что современные системы автоматизации и управления строятся на базе вычислительных машин, комплексов, систем и сетей, что фундаментальные проблемы теории управления имеют аналогии в задачах анализа и организации вычислений, обработки данных, принятия решений. 

Задачи дисциплины:  

· раскрыть основные положения теории управления, принципы и методы  построения моделей динамических систем управления;  

· показать направления использования микропроцессоров и микро-ЭВМ в системах управления, особенности использования ЭВМ в качестве управляющих устройств;  

· научить применять основные методы получения и преобразования моделей динамических систем, анализа и синтеза систем управления, в т.ч. систем с цифровыми управляющими устройствами.

2. Место дисциплины в структуре ООП: 

Дисциплина «Основы теории управления» относится к Блоку 1 Обязательной части учебного плана.

Дисциплина основывается на результатах освоения следующих дисциплин: «Математика», «Физика».

Изучение дисциплины необходимо для дальнейшего освоения таких дисциплин, как: «Теория информационных процессов и систем».

3. Перечень индикаторов планируемых результатов обучения по дисциплине, соотнесенных с планируемыми результатами освоения образовательной программы


Процесс изучения дисциплины направлен на формирование следующих компетенций и индикаторов их достижений: ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

3.1. Универсальные компетенции выпускников и индикаторы их достижений

Не предусмотрены

3.2. Общепрофессиональные компетенции выпускников и индикаторы их достижений

	Категория общепрофессиональных компетенций
	Код и наименование выпускника общепрофессиональной компетенции
	Код и наименование индикатора достижения общепрофессиональной компетенции, в процессе изучения дисциплины

	
	ОПК-1 Способен применять естественнонаучные и общеинженерные знания, методы математического анализа и моделирования, теоретического и экспериментального исследования в профессиональной деятельности;
	ОПК-1.1 Знать: основы математики, физики, вычислительной техники и программирования

ОПК-1.2 Уметь: решать стандартные профессиональные задачи с применением естественнонаучных и общеинженерных знаний, методов математического анализаи моделирования

ОПК-1.3 Иметь навыки: теоретического и экспериментального исследования объектов профессиональной
деятельности

	
	ОПК-8 Способен применять математические модели, методы и средства проектирования информационных и автоматизированных систем.
	ОПК-8.1 Знать: методологию и основные методы математического моделирования, классификацию и условия применения моделей, основные методы и средства проектирования информационных и автоматизированных систем, инструментальные средства моделирования и проектирования информационных и автоматизированных систем

ОПК-8.2 Уметь: применять на практике математические модели, методы и средства проектирования и автоматизации систем на практике


3.3. Профессиональные компетенции выпускника и индикаторы их достижений 

Не предусмотрены

4. Объем дисциплины и виды учебной работы

Общая трудоемкость дисциплины составляет 3 зачетных единиц

	Вид учебной работы
	Всего часов по формам обучения

	
	очная 
	заочная 

	Контактная работа обучающихся с преподавателем (всего)
	48,15
	14,15

	В том числе:
	 
	 

	Лекции
	16
	6

	Лабораторные работы (ЛР)
	32
	8

	Практические занятия (ПЗ)
	0
	0

	Другие виды контактной работы:
	0,15
	0,15

	Прием зачета
	0,15
	0,15

	Консультирование и защита курсовой работы (проекта)
	0
	0

	Консультирование перед экзаменом
	0
	0

	Прием экзамена
	0
	0

	Самостоятельная работа (всего)
	59,85
	90

	Часы на контроль (зачет/ экзамен)
	0
	3,85

	Общая трудоемкость час
	108
	108

	 Зачетные  Единицы Трудоемкости
	3
	3


5. Содержание дисциплины

Перечень дидактических единиц (по ПООП ВО):

5.1. Темы (разделы) дисциплины и виды занятий для студентов очной формы обучения

	№ п/п
	Наименование темы (раздела) дисциплины
	Лекции
	Лаборат.

занятия
	Практич.

занятия.
	Самост. работа студента
	Контактная работа
	Часы на контроль
	Всего час. 
	Формируемые индикаторы компетенции



	1
	Основные понятия и определения теории управления
	2
	6
	-
	12
	8
	-
	20
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	2
	Принципы построения систем управления
	2
	6
	-
	12
	8
	-
	20
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	3
	Математическое описание и динамические характеристики систем управления
	4
	6
	-
	12
	10
	-
	22
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	4
	Качество систем управления
	4
	6
	-
	12
	10
	-
	22
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	5
	Корректирующие устройства и регуляторы в системах управления
	4
	8
	-
	11,85
	12
	-
	23,85
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	
	Выполнение курсовой работы (проекта)
	-
	-
	-
	-
	-
	-
	-
	

	
	Консультирование и защита курсовой работы (проекта)
	-
	-
	-
	-
	-
	-
	-
	

	
	Консультирование перед экзаменом
	-
	-
	-
	-
	-
	-
	-
	

	
	Прием экзамена
	-
	-
	-
	-
	-
	-
	-
	

	
	Прием зачета
	-
	-
	-
	-
	0,15
	-
	0,15
	

	
	Часы на контроль  (зачет/экзамен)
	-
	-
	-
	-
	-
	-
	-
	

	
	Всего
	16
	32
	-
	59,85
	48,15
	-
	108
	


5.2. Темы (разделы) дисциплины и виды занятий для студентов заочной формы обучения 

	№ п/п
	Наименование темы (раздела) дисциплины
	Лекции
	Лаборат.

занятия
	Практич.

занятия.
	Самост. работа студента
	Контактная работа
	Часы на контроль
	Всего час. 
	Формируемые индикаторы компетенции



	1
	Основные понятия и определения теории управления
	1
	1
	-
	18
	2
	-
	20
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	2
	Принципы построения систем управления
	1
	1
	-
	18
	2
	-
	20
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	3
	Математическое описание и динамические характеристики систем управления
	1
	2
	-
	18
	3
	-
	21
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	4
	Качество систем управления
	1
	2
	-
	18
	3
	-
	21
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	5
	Корректирующие устройства и регуляторы в системах управления
	2
	2
	-
	18
	4
	-
	22
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	
	Выполнение курсовой работы (проекта)
	-
	-
	-
	-
	-
	-
	-
	

	
	Консультирование и защита курсовой работы (проекта)
	-
	-
	-
	-
	-
	-
	-
	

	
	Консультирование перед экзаменом
	-
	-
	-
	-
	-
	-
	-
	

	
	Прием экзамена
	-
	-
	-
	-
	-
	-
	-
	

	
	Прием зачета
	-
	-
	-
	-
	0,15
	-
	0,15
	

	
	Часы на контроль  (зачет/экзамен)
	-
	-
	-
	-
	-
	3,85
	3,85
	

	
	Всего
	6
	8
	-
	90
	14,15
	3,85
	108
	


5.3. Содержание разделов дисциплины (по лекциям) для студентов очной формы обучения

	№ п/п
	Наименование тем (разделов)
	Содержание тем (разделов)
	Трудоемкость (час.)
	Формируемые индикаторы компетенции

	1
	Основные понятия и определения теории управления
	Общие сведения о системах управления. Основные функциональные элементы и сигналы систем управления. Классификация систем управления. Линейные и нелинейные системы. Линеаризация нелинейных систем. Аналоговые, релейные, импульсные и цифровые системы управления. Случайные процессы в системах управления.
	2
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	2
	Принципы построения систем управления
	Разомкнутое управление, замкнутое управление, управление по отклонению, компенсация возмущений, комбинированное управление. Системы адаптивного управления. Задачи получения и обработки информации при различных принципах регулирования. Понятие об обратной связи и ее роли в системах управления.
	2
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	3
	Математическое описание и динамические характеристики систем управления
	Аналитические и экспериментальные методы построения математических моделей систем управления. Переходный и установившийся режимы. Динамическое уравнение систем управления. Статическая характеристика. Объекты с самовыравниванием и без самовыравнивания. Применение преобразования Лапласа при описании динамики систем управления. Передаточная функция. Условие физической реализуемости. Типовые входные воздействия. Переходная характеристика. Весовая функция. Частотные характеристики систем управления. Динамические звенья: пропорциональные, апериодические, колебательные, интегрирующие, дифференцирующие, запаздывающие. Представление объектов управления и других функциональных элементов САУ динамическими звеньями. Типы соединения динамических звеньев: последовательное, параллельное; встречно-параллельное. Структурные схемы систем управления. Правила преобразования структурных схем.
	4
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	4
	Качество систем управления
	Виды переходных процессов. Устойчивость систем управления. Необходимое условие устойчивости. Алгебраические критерии устойчивости. Частотные критерии устойчивости. Запасы устойчивости. Точность систем управления. Расчет статического отклонения. Коэффициенты ошибок. Статические и астатические системы управления, их реакция на входные сигналы разной формы. Методы повышения точности функционирования систем управления. Частотные, корневые и интегральные оценки качества функционирования системы управления.
	4
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	5
	Корректирующие устройства и регуляторы в системах управления
	Назначение корректирующих устройств. Параллельные и последовательные корректирующие устройства. Синтез систем управления по заданным показателям качества. Классификация регуляторов. Позиционные регуляторы. Типовые (стабилизирующие) регуляторы. П-, ПИ- ПИД-, ПДД-законы управления. Типовые процессы регулирования. Настройка типовых регуляторов. Нечеткий регулятор.
	4
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	Всего
	16
	


5.4. Содержание разделов дисциплины (по лекциям) для студентов заочной формы обучения 

	№ п/п
	Наименование тем (разделов)
	Содержание тем (разделов)
	Трудоемкость (час.)
	Формируемые индикаторы компетенции

	1
	Основные понятия и определения теории управления
	Общие сведения о системах управления. Основные функциональные элементы и сигналы систем управления. Классификация систем управления. Линейные и нелинейные системы. Линеаризация нелинейных систем. Аналоговые, релейные, импульсные и цифровые системы управления. Случайные процессы в системах управления.
	1
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	2
	Принципы построения систем управления
	Разомкнутое управление, замкнутое управление, управление по отклонению, компенсация возмущений, комбинированное управление. Системы адаптивного управления. Задачи получения и обработки информации при различных принципах регулирования. Понятие об обратной связи и ее роли в системах управления.
	1
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	3
	Математическое описание и динамические характеристики систем управления
	Аналитические и экспериментальные методы построения математических моделей систем управления. Переходный и установившийся режимы. Динамическое уравнение систем управления. Статическая характеристика. Объекты с самовыравниванием и без самовыравнивания. Применение преобразования Лапласа при описании динамики систем управления. Передаточная функция. Условие физической реализуемости. Типовые входные воздействия. Переходная характеристика. Весовая функция. Частотные характеристики систем управления. Динамические звенья: пропорциональные, апериодические, колебательные, интегрирующие, дифференцирующие, запаздывающие. Представление объектов управления и других функциональных элементов САУ динамическими звеньями. Типы соединения динамических звеньев: последовательное, параллельное; встречно-параллельное. Структурные схемы систем управления. Правила преобразования структурных схем.
	1
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	4
	Качество систем управления
	Виды переходных процессов. Устойчивость систем управления. Необходимое условие устойчивости. Алгебраические критерии устойчивости. Частотные критерии устойчивости. Запасы устойчивости. Точность систем управления. Расчет статического отклонения. Коэффициенты ошибок. Статические и астатические системы управления, их реакция на входные сигналы разной формы. Методы повышения точности функционирования систем управления. Частотные, корневые и интегральные оценки качества функционирования системы управления.
	1
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	5
	Корректирующие устройства и регуляторы в системах управления
	Назначение корректирующих устройств. Параллельные и последовательные корректирующие устройства. Синтез систем управления по заданным показателям качества. Классификация регуляторов. Позиционные регуляторы. Типовые (стабилизирующие) регуляторы. П-, ПИ- ПИД-, ПДД-законы управления. Типовые процессы регулирования. Настройка типовых регуляторов. Нечеткий регулятор.
	2
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	Всего
	6
	


5.5. Лабораторный практикум для студентов очной формы обучения 

	№ п/п
	№ темы (раздела) дисциплины из табл. 5.1
	Наименование лабораторных работ
	Трудо-емкость

(час.)
	Формируемые индикаторы компетенции



	1
	1
	Изучение особенностей функционирования систем управления. Исследование влияния структуры системы управления на качество её функционирования
	6
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	2
	2
	Оценка качества управления по переходной характеристике. Изучение частотных характеристик систем управления
	6
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	3
	3
	Исследование и идентификация динамических звеньев. Исследование объекта управления: кривая разгона и описание объекта моделью инерционного звена с запаздыванием
	6
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	4
	4
	Исследование объекта управления: статическая характеристика. Исследование влияния интегрирующих звеньев на астатизм и точность систем управления. Настройка ПИД-регулятора по передаточной функции объекта управления
	6
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	5
	5
	Настройка ПИД-регулятора методом незатухающих колебаний. Изучение динамических характеристик системы управления с позиционным регулятором. Изучение динамических характеристик системы управления с нечётким регулятором
	8
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	Всего
	32
	


5.6. Лабораторный практикум для студентов заочной формы обучения 

	№ п/п
	№ темы (раздела) дисциплины из табл. 5.1
	Наименование лабораторных работ
	Трудо-емкость

(час.)
	Формируемые индикаторы компетенции



	1
	1
	Изучение особенностей функционирования систем управления. Исследование влияния структуры системы управления на качество её функционирования
	1
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	2
	2
	Оценка качества управления по переходной характеристике. Изучение частотных характеристик систем управления
	1
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	3
	3
	Исследование и идентификация динамических звеньев. Исследование объекта управления: кривая разгона и описание объекта моделью инерционного звена с запаздыванием
	2
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	4
	4
	Исследование объекта управления: статическая характеристика. Исследование влияния интегрирующих звеньев на астатизм и точность систем управления. Настройка ПИД-регулятора по передаточной функции объекта управления
	2
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	5
	5
	Настройка ПИД-регулятора методом незатухающих колебаний. Изучение динамических характеристик системы управления с позиционным регулятором. Изучение динамических характеристик системы управления с нечётким регулятором
	2
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.

	Всего
	8
	


5.7. Практические занятия для студентов очной формы обучения 

Не предусмотрены

5.8. Практические занятия для студентов заочной формы обучения 

Не предусмотрены

5.9. Самостоятельная работа для студентов очной формы обучения

	№ п/п
	№ темы  (раздела) дисциплины из табл. 5.1
	Тематика самостоятельной работы

(детализация)
	Трудо-емкость

(час.)
	Формируемые индикаторы компетенции 
	Контроль выполнения работы* (опрос, тест, конт, работа и т.д))

	1
	1
	Проработка лекций, учебной  и научной литературы при ответе на вопросы по теме.
	12
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.
	Опрос 

	2
	2
	Проработка лекций, учебной  и научной литературы при ответе на вопросы по теме.
	12
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.
	Опрос

	3
	3
	Проработка лекций, учебной  и научной литературы при ответе на вопросы по теме.
	12
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.
	Разбор домашнего задания

	4
	4
	Проработка лекций, учебной  и научной литературы при ответе на вопросы по теме.
	12
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.
	Опрос 

	5
	5
	Проработка лекций, учебной  и научной литературы при ответе на вопросы по теме.
	11,85
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.
	Контрольная работа



	Всего
	59,85
	
	


5.10.  Самостоятельная работа для студентов заочной формы обучения 

	№ п/п
	№ темы  (раздела) дисциплины из табл. 5.1
	Тематика самостоятельной работы

(детализация)
	Трудо-емкость

(час.)
	Формируемые индикаторы компетенции 
	Контроль выполнения работы* (опрос, тест, конт, работа и т.д))

	1
	1
	Проработка лекций, учебной  и научной литературы при ответе на вопросы по теме.
	18
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.
	Опрос 

	2
	2
	Проработка лекций, учебной  и научной литературы при ответе на вопросы по теме.
	18
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.
	Опрос

	3
	3
	Проработка лекций, учебной  и научной литературы при ответе на вопросы по теме.
	18
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.
	Контрольная работа



	4
	4
	Проработка лекций, учебной  и научной литературы при ответе на вопросы по теме.
	18
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.
	Контрольная работа



	5
	5
	Проработка лекций, учебной  и научной литературы при ответе на вопросы по теме.
	18
	ОПК-1.1; ОПК-1.2; ОПК-1.3; ОПК-8.1; ОПК-8.2.
	Контрольная работа



	Всего
	90
	
	


6. Примерная тематика курсовых проектов (работ) 
Не предусмотрены

7. Методы и формы организации обучения 

Технологии интерактивного обучения при разных формах занятий в часах

Не предусмотрены

8. Методические указания для студентов по освоению дисциплины

8.1. Методические рекомендации по изучению дисциплины

          Студентам необходимо ознакомиться: 

· с содержанием рабочей программы дисциплины 

· с целями и задачами дисциплины, ее связями с другими дисциплинами образовательной программы,

· методическими разработками по данной дисциплине, имеющимися в электронной библиотеке СЛИ,

· с графиком консультаций преподавателей кафедры. 

8.1.1. Рекомендации по подготовке к лекционным занятиям (теоретический курс) 

           Изучение дисциплины требует систематического и последовательного накопления знаний, следовательно, пропуски отдельных тем не позволяют глубоко освоить предмет. Именно поэтому контроль над систематической работой студентов всегда находится в центре внимания кафедры. 

          Студентам необходимо: 

· перед каждой лекцией просматривать рабочую программу дисциплины, что позволит сэкономить время на записывание темы лекции, ее основных вопросов, рекомендуемой литературы; 

· на отдельные лекции приносить соответствующий материал на бумажных носителях, присланный лектором на «электронный почтовый ящик группы» (таблицы, графики, схемы). Данный материал будет охарактеризован, прокомментирован, дополнен непосредственно на лекции; 

· перед очередной лекцией необходимо просмотреть по конспекту материал предыдущей лекции. При затруднениях в восприятии материала следует обратиться к основным литературным источникам. Если разобраться в материале опять не удалось, то обратиться  к лектору (по графику его консультаций) или к преподавателю на практических занятиях. Не оставлять  «белых пятен» в освоении материала. 

8.1.2. Рекомендации по подготовке к практическим (лабораторным) занятиям 

          Студентам следует: 

· приносить с собой рекомендованную преподавателем литературу к конкретному занятию; 

· до очередного практического занятия по рекомендованным литературным источникам проработать теоретический материал, соответствующей темы занятия; 

· при подготовке к практическим занятиям следует обязательно использовать не только лекции, учебную литературу, но и нормативные правовые акты, и материалы правоприменительной практики; 

· теоретический материал следует соотносить с правовыми нормами, так как в них могут быть внесены изменения, дополнения, которые не всегда отражены в учебной литературе; 

· в начале занятий задать преподавателю вопросы по материалу, вызвавшему затруднения в его понимании и освоении вопросов, изучаемых  самостоятельно; 

· в ходе обсуждения  давать конкретные, четкие ответы по существу вопросов.

          Студентам, пропустившим занятия (независимо от причин), или не подготовившиеся к данному практическому занятию, рекомендуется не позже чем в 2-недельный срок явиться на консультацию к преподавателю и отчитаться по теме, изучавшейся на занятии. Студенты, не отчитавшиеся по каждой не проработанной ими на занятиях теме к началу зачетной сессии, упускают возможность получить положенные баллы за работу в соответствующем семестре. 

8.2. Методические рекомендации по выполнению различных форм самостоятельных домашних заданий

          Самостоятельная работа студентов включает в себя выполнение различного рода заданий, которые ориентированы на более глубокое усвоение материала изучаемой дисциплины. По каждой теме учебной дисциплины студентам предлагается перечень заданий для самостоятельной работы. 

          К выполнению заданий для самостоятельной работы предъявляются следующие требования: задания должны исполняться самостоятельно и представляться в установленный срок, а также соответствовать установленным требованиям по оформлению. 

Студентам следует: 

· руководствоваться графиком самостоятельной работы, определенным преподавателем; 

· выполнять все плановые задания, выдаваемые преподавателем для самостоятельного выполнения, и разбирать на практических занятиях и консультациях неясные вопросы; 

· при подготовке к зачету параллельно прорабатывать соответствующие теоретические и практические разделы дисциплины, фиксируя неясные моменты для их обсуждения на плановой консультации. 

8.3. Методические рекомендации по изучению отдельных тем дисциплины

Вопросы для самостоятельного контроля пройденного материала и задачи разбиты по темам для студентов дневной формы обучения. Студентам заочной формы обучения рекомендовано использовать приведенные Методических указаниях по самостоятельной работе студента вопросы для закрепления самостоятельно изученного материала.

9. Перечень учебно-методического обеспечения для самостоятельной работы студентов

Учебно-методическое обеспечение включает:

· рабочую программу дисциплины;

· фонд оценочных средств по дисциплине;

· методические рекомендации по самостоятельной работе студента;

· основную, дополнительную, научную, периодическую, справочную литературу

10. Рейтинговая система для оценки успеваемости студентов

10.1 Балльные оценки для элементов контроля. 
	Элементы учебной деятельности
	Максимальный балл на 1-ую КТ с начала семестра
	Максимальный балл за период между 1КТ и 2КТ
	Максимальный балл за период между 2КТ и на конец семестра
	Всего за

семестр

	Посещение занятий
	7
	7
	7
	21

	Тестовый контроль
	0
	15
	0
	15

	Лабораторные работы
	5
	7
	7
	19

	Компонент своевременности
	5
	5
	5
	15

	Итого максимум за период:
	17
	34
	19
	70

	Сдача зачета/экзамена (максимум)
	
	
	
	30

	Нарастающим итогом
	17
	51
	70
	100


10.2 Балльные оценки курсовой работы (проекта).

Не предусмотрены

10.3 – Пересчет суммы баллов в традиционную и международную оценку

	Оценка (ФГОС)
	Итоговая сумма баллов 

(учитывает успешно сданный экзамен/зачет)
	Оценка (ECTS)

	5 (отлично) (зачтено)
	90 - 100
	А (отлично)

	4 (хорошо)
(зачтено)
	85 – 89
	В (очень хорошо)

	
	75 – 84
	С (хорошо)

	
	70 - 74
	D (удовлетворительно)

	3 (удовлетворительно) 
(зачтено)
	65 – 69
	

	
	60 - 64
	E (посредственно)

	2 (неудовлетворительно), 
(не зачтено)
	Ниже 60 баллов
	F (неудовлетворительно)


11. Фонд оценочных средств.

Представляется отдельным документом и является приложением к рабочей программе.
12. Промежуточный и текущий контроль

Текущий контроль знаний студентов необходим для проверки  усвоения знаний, полученных на лекционных и практических занятиях, а также в ходе самостоятельного изучения дисциплины. Текущий контроль осуществляется в виде  контрольной работы по пройденному материалу.

12.1. Тематика контрольных работ

Вариант № 1: Контрольные вопросы 1) Приведите примеры систем автоматического управления. Из каких функциональных элементов они состоят? 2) В чем заключается различие между исполнительными механизмами и регулирующими органами? 3) Приведите примеры сигналов различной физической природы. 11 4) Какие типы датчиков вы знаете? 5) Какие унифицированные диапазоны электрических сигналов используются в системах автоматического управления? 6) Чем цифровые сигналы отличаются от аналоговых, какие из этих типов сигналов более защищены от помех? 7) Приведите примеры возмущающих воздействий. 8) Какие информационные параметры имеются у сигналов механической природы? 9) Почему элемент сравнения на функциональных схемах изображается иначе, чем все остальные элементы систем управления? 10) Функцию какого элемента системы управления выполняет человекоператор в системах ручного управления?

Вариант № 2: Контрольные вопросы 1) Какой принцип управления является наиболее простым? 2) Что такое недокомпенсация и перекомпенсация? Как они связаны с точностью? 16 3) За счёт какого элемента и почему системы замкнутого управления обеспечивают высокую точность? 4) Почему принцип компенсации возмущений позволяет добиться высокого быстродействия? 5) На каком элементе системы замкнутого управления происходит основная потеря быстродействия и почему? 6) Приведите пример использования системы комбинированного управления. Какая информация об объекте управления требуется для настройки комбинированной системы? 7) Какие ещё воздействия, кроме возмущающего, могут компенсироваться? Попробуйте привести пример. 8) Могут ли системы замкнутого управления эффективно работать в условиях сильных возмущающих воздействий? 9) Сколько независимых источников информации анализирует регулятор в замкнутой системе управления и в системе управления по отклонению? 10) Проанализируйте, как изменяется сигнал рассогласования в процессе работы системы управления по отклонению.

12.2. Промежуточный контроль

Вопросы к зачету.

1) Основные функциональные элементы систем управления.

2) Основные сигналы, действующие в системах управления.

3) Классификация систем управления по степени автоматизации функций управления.

4) Классификация систем управления по задачам управления.

5) Классификация систем управления по математическому описанию.

6) Классификация систем управления по реакции на входной сигнал.

7) Релейные, импульсные и цифровые системы управления.

8) Принцип разомкнутого управления.

9) Принцип компенсации возмущений.

10) Принцип замкнутого управления.

11) Принцип управления по отклонению.

12) Принцип комбинированного управления.

13) Адаптивные системы управления.

14) Математическое описание систем управления.

15) Нелинейные системы управления. Линеаризация нелинейных систем.

16) Методы получения математического описания объекта управления.

17) Понятие о динамическом и установившемся режимах. Статическая характеристика.

18) Преобразование Лапласа. Описание систем управления с помощью преобразования Лапласа.

19) Передаточная функция системы управления.

20) Типовые входные воздействия.

21) Переходная характеристика системы управления.

22) Весовая функция системы управления.

23) Амплитудная частотная характеристика системы управления.

24) Фазовая частотная характеристика системы управления.

25) Логарифмическая амплитудная частотная характеристика системы управления.

26) Логарифмическая фазовая частотная характеристика системы управления.

27) Амплитудно–фазовая частотная характеристика системы управления.

28)  Пропорциональное звено.

29) Апериодическое звено I-го порядка.

30) Апериодическое звено II-го порядка.

31) Колебательное звено.

32) Интегрирующее звено.

33) Физическая реализуемость динамических звеньев.

34) Идеальное дифференцирующее звено.

35) Реальное дифференцирующее звено.

36) Звено запаздывания.

37) Типы соединения динамических звеньев.

38) Правила преобразования структурных схем.

39) Устойчивость систем управления.

40) Корни характеристического уравнения и их влияние на устойчивость систем управления.

41) Необходимое условие устойчивости систем управления.

42) Алгебраический критерий устойчивости Гурвица.

43) Частотный критерий устойчивости Найквиста и запасы устойчивости систем управления.

44) Точность систем управления. Расчет статической ошибки через передаточную функцию по сигналу рассогласования.

45) Коэффициенты ошибок. Взаимосвязь между коэффициентами ошибок, степенью астатизма систем управления и точностью отработки входных сигналов.

46) Методы повышения точности систем управления: увеличение степени астатизма системы.

47) Методы повышения точности систем управления: увеличение общего коэффициента передачи разомкнутой системы.

48) Методы повышения точности систем управления: использование неединичной обратной связи.

49) Методы повышения точности систем управления: динамическая компенсация задающего воздействия.

50) Оценка качества переходного процесса по переходной характеристике.

51) Корневые оценки качества функционирования системы управления.

52) Интегральные оценки качества функционирования систем управления.

53) Частотные оценки качества функционирования систем управления.

54) Позиционные регуляторы.

55) ПИД-регуляторы.

56) Типовые процессы регулирования.

15. Материально-техническое обеспечение дисциплины


При проведении учебных занятий по дисциплине задействована материально-техническая база:

	Оснащенность
	Наименование 

аудиторий, 
месторасположение

	I. Для проведения занятий лекционного и семинарского типа

	Специализированная мебель,  оборудование и средства обучения:
	согласно
учебному
расписанию

	согласно паспортам аудиторного фонда СЛИ
	

	Учебно-наглядные пособия
	

	в виде слайдов электронных презентаций к темам курса
	

	II. Учебная аудитория для проведения групповых и  индивидуальных консультаций
	согласно
учебному
расписанию

	Специализированная мебель,  оборудование и средства обучения:
	

	согласно паспортам аудиторного фонда СЛИ
	

	III. Учебная аудитория для проведения текущего контроля и промежуточной аттестации
	согласно
учебному
расписанию

	Специализированная мебель,  оборудование и средства обучения:
	

	согласно паспортам аудиторного фонда СЛИ
	

	IV. Помещения для самостоятельной работы
	«Научный читальный зал», ул. Ленина, д. 39, каб. №203-2,

«Зал периодических
изданий», ул. Ленина, д. 39, каб. №202-2,

«Электронный читальный зал», ул. Ленина, д. 39,
каб. №207-2,

Кабинет «Компьютерный
класс», ул. Ленина, д. 39,

каб. №316-1

	Специализированная мебель,  оборудование и средства обучения:
	

	согласно паспортам аудиторного фонда СЛИ
	


16. Перечень учебной литературы

Основная учебная литература

1. Истомин, П. В. Основы теории управления [Электронный ресурс] : учебное пособие для студентов направлений бакалавриата 230200 «Информационные системы», 230400 «Информационные системы и технологии» и специальности 230201 «Информационные системы и технологии» всех форм обучения : самостоятельное электронное издание / П. В. Истомин ; М-во образования и науки Рос. Федерации, Сыкт. лесн. ин-т (фил.) ФГБОУ ВПО С.-Петерб. гос. лесотехн. ун-т им. С. М. Кирова. - Сыктывкар : СЛИ, 2013. - Режим доступа: http://lib.sfi.komi.com/ft/301-000517.pdf.

2. Основы теории управления [Электронный ресурс] : учебное пособие для студентов высших учебных заведений, обучающихся по направлению 230200 "Информационные системы" специальности 230201 "Информационные системы и технологии" / Ю. Ю. Громов [и др.] ; Университетская библиотека онлайн (ЭБС). - 2-е изд, стер. - Тамбов : Изд-во ФГБОУ ВПО «ТГТУ», 2011. - 240 с. - Режим доступа: http://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=277972. 

Дополнительная учебная и учебно-методическая литература

1. Первозванский, А. А. Курс теории автоматического управления [Электронный ресурс] : учебное пособие для студентов технических вузов, обучающихся по направлениям «Управление в технических системах», «Автоматизация технологических процессов и производств», «Информационные системы и технологии» и другим смежным направлениям / А. А. Первозванский ; Издательство "Лань" (ЭБС). - 3-е изд., стер. - Санкт-Петербург : Лань, 2015. - 624 с. - Режим доступа: https://e.lanbook.com/reader/book/68460/#book_name.

Периодические издания

1. Информационные технологии и вычислительные системы [Текст] : научный журнал / учредители Российская академия наук, Институт системного анализа РАН. – Москва : URSS. – Основан в 1995 г. – Выходит ежеквартально.

2. Теория и системы управления [Текст] : научный журнал. Известия РАН / учредитель Российская академия наук. – Москва : Наука. – Основан в январе 1963 г. – Выходит раз в два месяца. 
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